D-06.03.01 PLANTOWANIE, SCINANIE,
UZUPELNIANIE | WZMACNIANIE POBOCZY

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacihtecznej (SST) $ wymagania dotyegce
wykonania i odbioru rob6t zwkanych zescinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowysbdczas
.Przebudowy i remontu drég powiatowych nr 3327Z (Rwsowo) granica powiatu Strzepowo-
Dobrzyca oraz nr 3341Z Strachomino-granica powiatySkoczow)

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest ahekuiem przetargowym i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z&anych
zescinaniem grubgci 10cm oraz uzupetnianiem poboczy na powierzch®200,00m

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzy@asigi
pojazdéw, umieszczenia udzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzsda
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce skladowania gruntu pozyskanegaasgiescinania poboczy.

1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania efipnia poboczy pofmne poza pasem
drogowym.

1.4.4.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.8ymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robdt podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogophe”1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatow stosowanych do uzupetnienia goppodano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa nalaga”.

3. SPRZAET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot okénych w niniejszej SST powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,

158



— réwniarek z transporterenmcinarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,

- fadowarek czotowych,

- walcow,

— piytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikéw na wogl

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycice transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnaj pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej SST, nioa korzysta z dowolnychsrodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy ma Isywykonywane mechanicznie wg pkt 3.2.. Dopuszcgasinanie ecznie,

za pomog topat przy robotach wyk@zeniowych (np. przy drzewach, balustradach).

Scinanie poboczy naly przeprowadzi od krawedzi pobocza do krawdzi nawierzchni jezdni,
0 spadku poprzecznym zgodnym z warunkami technmzngodanymi w rozpowdzeni jakim
powinny odpowiadéadrogi publiczne i ich usytuowanie (8 37 Rozpuizenia).

Nadmiar gruntu uzyskanego podczeammania poboczy naky wywiez¢é na odktad. Miejsce odkladu
nalezy uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gtbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzi

do wilgotndgci optymalnej poprzez dodanie wody i 2&gjc.

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkéw (wghbien) i zanizenia w poboczach naig je uzupetnd
materialem o wigciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopah wykonane.
Miejsce, w ktorym wykonywaneghlzie uzupetnienie, natg spulchné na gébokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzi do wilgotngci optymalnej, a nagpnie utazy¢é w nim warstw materiatu uzupetniagego
w postaci mieszanek optymalnych afomych w SST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa
naturalna”. Wilgotné¢ optymalry i maksymalg gestaé¢ szkieletu gruntowego mieszanek rigle
okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zaggszczenie ulbonej warstwy materiatu uzupetmiapgo naley prowadzé od krawedzi poboczy
w kierunku kravedzi nawierzchni. Rodzaj stz do zagszczania musi lyzaakceptowany przez
Inzyniera. Zagszczona powierzchnia powinnadapwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny

z zatloronym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiagladéw po przejciu walcoéw

lub zagszczarek.

Wskaznik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmost co najmniej 0,98
maksymalnego zggzczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodiélZB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipid”6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badaniatgm proponowanych
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do uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalngdskhieszanki wedtug ST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe”, SST D-05.01.01 ,Nawierzizhgruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie prowadzenia robét podanobidg 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bad@ana dzienne
dziatce roboczej
1 |Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki
2 Wllgotn(_Js’c_’: optymalna mieszanki 2 probki
uzupetniagcej
3 W]Igotn0sc optymalna gruntu w 2 probki
$cietym poboczu
4 Wskaznik zagsszczenia nacinanych 2 razy na 1 km
lub uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakzeniu rob6t podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwoi¢ oraz zakres pomiaré¥einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 |Spadki poprzeczne 2razy na 100 m
Roéwnai¢ podiuzna co50m

3 |Réwnai¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylagodne z dokumentacprojektows, z tolerand + 1%.
6.4.2.R6wna¢ poboczy

Nieréwndaci podiwzne i poprzeczne nalg mierzy fata 4-metrows wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny prz&wit pod taty nie mae przekraczalb mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\@f6nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycice podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrei podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fitob6t obejmuije:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- 0znakowanie robat,
- $ciecie poboczy i zagszczenie podi,
- odwiezienie gruntu na odktad,
- dostarczenie materiatu uzupehaiEggo,
- roztozenie materiatu,
- zagszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-0448 Grunty budowlane. Badania laboratayj
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i at
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowentglziemne.
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