D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji technicznej svymagania dotycgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych podczasPrzebudowy i remontu
drog powiatowych nr 3327Z (Rusowo) granica powiatuStrzepowo-Dobrzyca oraz nr 3341Z
Strachomino-granica powiatu (Skoczow)

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stadokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych
z wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenia trasy i punktow
wysokaciowych.

taczna dtugé¢ odcinkdéw drég — 7,8km
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@mowych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem punktow wysaékimwych

wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtdwnych
wysokaciowych,

b) uzupetnienie dodatkowymi punktami

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrartagrzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty giéwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych nalestosowad pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowd#ugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobdt ziemnych, wasiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny ngiérednic; od 0,15 do 0,20 m i diugdbod 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktow nzjestosowa paliki drewniane&rednicy od 0,05
do 0,08 m i dtuggci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istgpoej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50m i przekréj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego i punktow wységiowych naley stosowa nastpujacy
sprzt:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejiiaw wysokaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadimo pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@a przewoz dowolnymisrodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawigjcego dane
zawierajce lokalizacg i wspotrzdne punktow gtownych oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niezne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformanaspektora Nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych tragiub) reperéw roboczych. Bdly te
powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzie
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoo tym Inspektora Nadzoru. Uksztatltowanie terenakium
rejonie nie powinno byzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora
Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wyniag z r@nic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przez Inspekt@aziru,
zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez InggakNadzoru.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i pungtyrednie osi trasy mugadyc
zaopatrzone w oznaczenia alagace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatpewinny by zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, stampone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@mdaidtowej realizacji robot naie
do obowjzkdéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe chodnikéw, miejsc postojowyetjazddéw do posesji gtowne
powinny by zastabilizowanie w sposob trwaty, przyyaiu pali drewnianych
a talkze dowpzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicroboét ziemnych.
Maksymalna odlegk# pomiedzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niezmo
przekracz& 500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdtu
osi ulicy.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robot. Jako repery roboczemao
wykorzysta& punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile
brak takich punktow, repery robocze ngleatazy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssfb wykluczajcy osiadanie,
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd
niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/kmostigc niwelacg podwaojrg w nawgzaniu
do reperéw pastwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj
wyrazne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie placéw naky wykona w oparciu o dokumentagcprojektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayejo, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
paastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cgltomej w dokumentacji projektowe;.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjneyagbnej sytuacji stosunku do dokumentaciji
projektowej nie mge by wigcksze nk 5cm. Rzdne niwelety punktéw nalg wyznaczy z
doktadndcig do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatbw wymienionych
w pkt 2.2.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem punktow
wysokaciowych naley prowadzt wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowy jestkm (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Sposoéb odbioru robét

Odbior robdt zwgzanych z odtworzeniem sytuacji ngsije na podstawie szkicow i
dziennikdéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu nkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych i punkidsokaciowych,

— uzupetnienie dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych
przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrartagrzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykonyag@nac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979
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