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. WARUNKI OGOLNE

1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem specyfikacji s3 wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbudowg o$wietlenia i usuni¢ciem kolizji instalacji elektrycznych na
odcinku przebudowywanej i remontowanej drogi od wezla Borkowice na odcinakach
Borkowice-Smiechow-Ktadno-Plesna w zakresie powiazania z istniejaca droga krajowa
nr 11 oraz planowang droga ekspresowa S6 — etap I.

2. ZAKRES SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja objeto sieci 1 instalacje elektryczne zwigzane z budowag os$wietlenia
drogowego i usunigcia kolizji z kablami elektroenergetycznymi W miejscowosci instalacji
elektrycznych na odcinku przebudowywanej i remontowanej drogi od we¢zta Borkowice na
odcinakach Borkowice-Smiechéw-Ktadno-Plesna w zakresie powiazania z istniejaca droga
krajowa nr 11 oraz planowang drogg ekspresowa S6 — etap I.

1. Budowa kablowych linii 0,4 kV zasilajacych latarnie oswietleniowe
(kody CPV: 45310000-0, 45231400-9; 4526212-0 ; 45232299-4, 45312310-3)
2. Budowa o$wietlenia (kody CPV:45310000-0; 45316110-9; 45312310-3)

3. Usuniecie kolizji linii kablowych 0,4 kV (kody CPV: 45310000-0; 45231400-0)

3. ROBOTY TOWARZYSZACE
Przy realizacji niezbedne bedzie wykonanie robot dodatkowych polegajacych na:
e geodezyjne wytyczenie trasy kabli, lokalizacji stupéw oswietleniowych i szafek
e geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza,
e nadzor geotechniczny
e usuni¢ciu nadmiaru gleby 1 uksztaltowania terenu (kody CPV: 45111200-0,
45111291-4);
e stabilizacji gruntu (kod CPV: 45111230-9)
e posadowienia latarni o$wietleniowych (kody CPV 45231400-9, 45232330-4);
e wykonanie pomiaréw oswietlenia oraz sprawdzenie instalacji elektrycznej

4. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ]

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako Dokument Przetargowy 1 przy realizacji robot
zgodnie z zakresem wymienionym w punkcie 2, 3.

Niezaleznie od postanowien warunkéw umowy, specyfikacje techniczne, instrukcje
i przepisy, normy uznaniowe w tym Polskie Normy lub odpowiednie normy krajow Unii
Europejskiej, gdy ich zakres dopuszcza prawo polskie iwytyczne wymienione
w Specyfikacji Technicznej beda stosowane przez wykonawce w jezyku polskim.

5. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Podstawa uzytych w specyfikacji okreslen jest PN-1SO 6707-1/1994 — , Budownictwo —
Terminy ogolne”, oraz PN-ISO 6707-2/2000 — ,,Budownictwo — Terminy Stosowane
w Umowach”.
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6. WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych prac oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, umowa i poleceniami inspektora nadzoru przedstawionymi
w formie wpisow do dziennika budowy.

7. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania porzadku na terenie budowy w okresie
trwania umowy az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

Przed przystgpieniem do robdt wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia Projekt Organizacji i Zabezpieczenia Placu Budowy oraz Program
Zapewnienia Jakosci Robot. W czasie wykonywania robdt wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bedzie stosowal tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory,
Swiatta 1 znaki ostrzegawcze, zapewniajagc w ten sposOb bezpieczenstwo o0séb
i pracownikow. Wszystkie znaki, zapory iurzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane
przez gtdwnego inspektora nadzoru.

Tres¢ tablicy informacyjnej bedzie zatwierdzona przez inspektora nadzoru 1 winna
zawiera¢ informacje dotyczace przedsigwziecia inwestycyjnego. Tablica informacyjna
bedzie utrzymywana przez wykonawce w dobrym (czytelnym) stanie przez caty okres
realizacji  przedsiewzigcia. Tres¢ tablicy informacyjnej okresla szczegdtowo
Rozporzadzenie zawarte w Dzienniku Ustaw nr 108 poz. 953 z 2002 r.

8. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek zna¢, stosowac i przestrzegac¢ aktualnie obowigzujace przepisy
z zakresu ochrony srodowiska naturalnego w okresie prowadzenia robot.

9. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Sprzet
przeciwpozarowy na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych,
wymagany odpowiednimi przepisami bedzie sprawny technicznie, a okres jego
przydatnos¢ 1 badania technicznego okreslony na tabliczce (naklejce) nie bedzie
przekroczony.

Materiaty beda sktadowane w sposéb zgodny z przepisami bhp i1 ppoz, oraz zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym przez nieprzestrzeganie przepisOw przeciwpozarowych.

10. OCHRONA ROBOT

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i materiaty uzywane do prac od daty
rozpoczecia do daty koncowego odbioru.

Na wykonawcy ciagzy obowigzek utrzymania cigglo$ci robdt w czasie trwania
budowy. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowa lub jej
elementy byly w zadawalajacym stanie przez caly czas budowy to jest do odbioru
koncowego robot. Inspektor Nadzoru moze wstrzyma¢ roboty, jezeli wykonawca
w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie ciaggtosci robot.
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11. STOSOWANIE SIE DO PRAWA I INNYCH PRZEPISOW

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy, ktore w jakikolwiek sposéb sa
zwigzane z robotami budowlanymi i bedzie w pelni odpowiedzialny za ich przestrzeganie
w trakcie prowadzenia robot.

12. BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku braku norm, stosowa¢ mozna polskie wytyczne lub inne procedury
wynikajace z wiedzy technicznej. Wyniki pomiaréw i badan nalezy przedstawi¢ w formie
protokohu jako zataczniki do dokumentéw odbioru robot elektromontazowych.

13. PRZEJECIE ROBOT

Przejecie robot odbywa si¢ zgodnie z procedurg opisang w umowie.

14. PODSTAWA PLATNOSCI

14.1. USTALENIA OGOLNE
Podstawg ptatnos$ci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji przedmiaru robot. Cena jednostkowa pozycji bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie.
Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

e robocizng bezposrednia;

e warto$¢ materiatdw wraz z kosztami zakupu,

e wartos¢ pracy sprzetu;

e koszty posrednie;

e zysk kalkulacyjny;

e podatki naliczone zgodnie z obowigzujagcymi przepisami.

14.2. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ zostanie sfinalizowana przez Inwestora za kompletnie wykonane i uruchomione
instalacje, ktorych zgodnos¢ z dokumentacja wykonawcza bedzie potwierdzona obmiarami
robot 1 protokotami odbiorow.

Do kompletu dokumentéw nalezy dostarczy¢, atesty dopuszczajace uzyte materiaty do
stosowania w danych warunkach na terenie RP, oraz oceng jako$ci wykonanych robot.

15. KOSZTY POZYSKANIA ZABEZPIECZENIA WYKONANIA

| WSZYSTKICH GWARANCIJI
Koszty pozyskania zabezpieczenia wykonania i wszystkich gwarancji ponosi wykonawca.
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II. SPECYFIKACJE SZCZEGOLOWE

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z budowa oswietlenia drogowego i usunigcia kolizji z
instalacjami elektroenergetycznymi na odcinku przebudowywanej i remontowanej drogi od
wezta Borkowice na odcinakach Borkowice-Smiechow-Kladno-Plesna w  zakresie
powiazania z istniejaca drogg krajowa nr 11 oraz planowang droga ekspresowa S6 — etap |.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja stosowana jest jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu
I realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBIJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji odnosza si¢ do sieci i instalacji elektrycznych
zwigzanych z budowg o$wietlenia i usuniecia kolizji z instalacjami elektroenergetycznymi
na odcinku przebudowywanej i remontowanej drogi od wezta Borkowice na odcinakach
Borkowice-Smiechow-Ktadno-Plesna w zakresie powiazania z istniejaca droga krajowa nr
11 oraz planowang drogg ekspresowg S6 — etap .

1.4. ROBOTY TOWARZYSZACE
Przy realizacji infrastruktury elektrycznej zwigzanej z przebudowa drogi, niezbedne bedzie
wykonanie:

e prace geodezyjne
przygotowania terenu pod budowe z robotami ziemnymi (kod CPV 45111200-0);
robot stabilizujgcych grunt (kod CPV 45111230-9);
robot w zakresie zagospodarowania terenu (kod CPV 45111291-4);
usuni¢cia nadmiaru gleby (kod CPV 45112500-0);
posadowienia shupéw oswietleniowych (kody CPV 45231400-9, 45232330-4);
przebudowy istniejgcej infrastruktury energetycznej (kody CPV: 45310000-0;
45231400-0)

1.5. TEREN BUDOWY

Teren budowy infrastruktury elektrycznej zwigzanej z przebudowa drogi znajduje si¢
W obrebie istniejgcej dziatki drogowej i nie wymaga indywidualnego wyodrgbnienia.
Teren budowy nie koliduje z uktadem komunikacyjnym, co nie zwalnia wykonawcy
Z obowiazku przestrzegania regut okreslonych w Warunkach Ogdlnych Specyfikacii.

1.6. ZESTAWIENIE ROBOT
1.6.1. LINIE KABLOWE NISKIEGO NAPIECIA, ZASILANIE SEUPOW
OSWIETLENIOWYCH (kody CPV: 45310000-0, 45231400-9; 45231400-9,
45316110-9; 45232299-4, 45312310-3)
MONTAZ SLUPOW OSWIETLENIOWY CH (kody CPV: 45316110-9,
45310000-0, 45312310-3).
Zgodnie z projektem wykonawczym nalezy wybudowac:
1. Linie kablowe typu YAKY 4x25 mm?, kabel zasilajacy shupy o$wietleniowe
2. Ustawienie na fundamentach stupow oswietleniowych stalowych ocynkowanych
0 wysokosci h = 7,0m. Na stupach zainstalowa¢ wysiegniki oraz oprawy typu LED,
w stupach zainstalowa¢ Kkasety z zabezpieczeniami 6A, przewody w stupach YDY
3x2,5 mm?. Szczegdly w projekcie wykonawczym.
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3. Szafki os$wietleniowe, z ukfadem pomiarowym, zabezpieczeniami odwodow
oswietleniowych, ukladem astronomicznym zataczania o$wietlenia.

1.6.2. LINIE KABLOWE NISKIEGO NAPIECIA, ZMIANA TRASY ZASILANIA
(kody CPV: 45310000-0, 45231400-0)

Zgodnie z projektem wykonawczym nalezy wybudowac:

1. Linie kablowe typu YAKY 4x120 mm?, kabel zasilajacy ztacza kablowe

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH

2.1. WYMAGANIA OGOLNE

Wykonawca robo6t zastosuje materiaty okreslone w dokumentacji projektowej oraz
W zestawieniu materialowym do przedmiaru robdt. Wszystkie wbudowane materiaty
muszg by¢ dopuszczone do instalowania na terenie RP. Materialy, wyroby 1 urzadzenia dla
ktorych jest to wymagane nalezy dostarczy¢ z atestami, gwarancjami 1 aprobatami
technicznymi.

Materialy 1 instalacje wbudowane na podstawie dokumentacji technicznej musza spehniaé
postanowienia normy PN-IEC 60364.

2.2. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM SPECYFIKACIJI
TECHNICZNEJ

Za roboty, w ktorych wbudowane materiaty nie majg aprobat i dopuszczenia do stosowania
w budownictwie, wykonawca ponosi catkowita odpowiedzialno$¢. Konsekwencja bedzie
nie przyjecie wykonanych robot 1 demontaz wadliwych materialow.

2.3. WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Jesli dokumentacja techniczna przewiduje mozliwos¢ wariantowego stosowania
materialow, urzadzen 1 osprzetu, wykonawca o zamiarze zastosowania materiatu
zamiennego powiadomi inspektora nadzoru odpowiednim wpisem do dziennika budowy.
Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialdbw nie moze by¢ zmieniony bez zgody
inwestora.

2.4. PRZECHOWYWANIE I SKEADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda uzyte do
robot, byly zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi, zabrudzeniem i byty
dostepne do kontroli przez inwestora.

Miejsca tymczasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie placu budowy,
W uzgodnieniu z inwestorem. Lokalizacje materialow poza placem budowy okresli
wykonawca.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$s¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowaé sprawne przeprowadzenie robot
W terminie przewidzianym umowa, zgodnie z zasadami okreSlonymi w dokumentacji
projektowej i wskazaniami inspektora nadzoru.

Sprzet uzywany do robdt musi by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym i nie stwarzac¢
zagrozenia dla uzytkujacych go osob. Jesli stosowany sprzgt wymaga okresowych badan
technicznych, wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowanie jako$ci 1 warunkow
wyszczegolnionych w umowie, zostang przez inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.
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4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktdre nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych
materialow. Utrzymanie w czystosci drog dojazdowych i publicznych do placu budowy
cigzy na wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT - ZASADY OGOLNE

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy, oraz
za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
techniczng, wymaganiami specyfikacji, programem zapewnienia jakosci, projektem
organizacji robo6t, aktualnie obowigzujacych norm i przepisow.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie i wyznaczenie
wszystkich elementéw robot zgodnie z dokumentacja projektowa lub przekazanymi na
pisSmie instrukcjami inspektora nadzoru. Wykonawca na wiasny koszt skoryguje wszelkie
pomyiki 1 bledy w czasie trwania robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI (PZJ)
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robot i dostarczy inwestorowi do zatwierdzenia
szczegOly swojego programu zapewnienia jakos$ci, w ktorym przedstawi sposob
wykonywania, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujagc wykonanie
robot zgodnie z umowg 1 ustaleniami inwestora.
Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

1. Czg$¢ ogdlng opisujacy:

e organizacje wykonania robot, terminy i sposéb prowadzenia;

organizacj¢ ruchu na budowie i oznakowanie robot;
bhp;
wykaz zespoldow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne;
wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos¢ wykonania
poszczegbdlnych elementow robot;

2. Cze$¢ szczegodlows opisujaca kazdy asortyment robot to jest:

e wykaz maszyn i1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi;

e rodzaje i ilosci srodkow transportu wraz z metodami zatadunku i roztadunku;

e sposOb magazynowania materiatow;

e sposOb zabezpieczenia i ochrony ladunkow przed utratg ich wilasciwosci
W czasie transportu;

e sposob i procedure badan prowadzonych podczas dostaw materialow;

e sposob 1 procedure badan prowadzonych podczas wykonywania
poszczeg6lnych elementow robot;

e sposOb postgpowania z materialami i1 robotami w przypadku, gdy nie
odpowiadaja wymaganiom.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI

Celem kontroli robot bedzie osiagnigcie zalozZonej jakosci robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jako$¢ materialtdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, sprzet zaopatrzenie 1 wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan materialdw oraz robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli jakosci inwestor moze zada¢ od wykonawcy
przeprowadzenia badanh w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
zadawalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robot

z czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
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zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej. Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w normach i przepisach.

Wykonawca dostarczy inwestorowi $wiadectwa, atesty i1 dokumenty legalizacyjne
zastosowanych materialow dopuszczajace je do stosowania w budownictwie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. ZASADY OBMIARU

Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z umowa
W jednostkach ustalonych w wycenianym przedmiarze rob6t. Wyniki beda wpisane do
ksiggi obmiaru. Dlugosci i odleglosci pomiedzy punktami skrajnymi beda mierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;j. Jesli specyfikacje techniczne wlasciwe dla danych robot nie
wymagaja tego inaczej objetosci beda liczone w m? jako dlugo$¢ wykopu pomnozong
przez $rednig wysokos$¢ 1 szeroko$¢ wykopu. Obmiary mogg by¢ sprawdzane przez
wiasciwe stuzby inwestora.

7.2. URZADZENIA 1 SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru musi by¢
zaakceptowany przez inspektora nadzoru. Jesli zastosowane urzadzenia lub sprzet
wymagajg atestow, to wykonawca przedstawi odpowiednie §wiadectwa legalizacji.

7.3. CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary bedg wykonywane przed czgsciowym lub koncowym przejeciem robot, a takze
w przypadku wystepowania dhuzszych przerw w robotach i zmiany wykonawcy robot.
Wszystkie obmiary robot zanikowych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiary robot podlegajace zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Obmiary
skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami na
karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zafacznika.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robdt nalezy dokona¢ komisyjnie. W pracach komisji uczestniczg przedstawiciele:
e Inwestora;

Wykonawcy;

Uzytkownika;

e oraz inni uczestnicy ktorych obecnos¢ jest wymagana odpowiednimi przepisami

Komisje odbioru oraz powiadomienie instytucji, ktorych przedstawiciele uczestniczg
W procesie odbioru robot budowlanych nalezy do obowigzkoéw inwestora.
Do odbioru koncowego robdt wykonawca przedktada:
e aktualng dokumentacje powykonawcza;
e protokoty prob montazowych;
e o$wiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robdt zgodnie z projektem
i ewentualnymi zmianami w dokumentacji technicznej.

W czasie odbioru komisja bada:
e aktualno$¢ i kompletnos¢ dokumentacji powykonawczej;
protokoty odbiorow czesciowych;
protokoty prob montazowych;
odbierane instalacje.

Zadaniem komisji jest stwierdzenie zgodnosci wykonania odbieranych robot
z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng, aktualnie obowigzujagcymi normami
I przepisami. Prace komisji musza by¢ udokumentowane Protokotem odbioru, ktory
stanowi podstawg gwarancji wykonanych robdt i rozpoczgcia procedury platnosci przez
Inwestora.
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Do kompletu dokumentéw nalezy dostarczy¢ atesty dopuszczajace uzyte materialy do
stosowania w danych warunkach na terenie RP, oraz oceng jakosci wykonanych robot.

9. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC
TOWARZYSZACYCH

Roboty tymczasowe i towarzyszace bgda rozliczone podczas odbioru koncowego zadania
inwestycyjnego.

10. DOKUMENTY BUDOWY

10.1. DZIENNIK BUDOWY

Dziennik  budowy jest wymaganym prawnym dokumentem obowigzujacym
zamawiajgcego | wWykonawce w okresie przekazania wykonawcy placu budowy i do konca
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na
wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy dokonuje si¢ na biezaco, uwzgledniajac przebieg
robot, stan bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy musi by¢ opatrzony data jego wykonania, podpisem
osoby dokonujacej wpisu z podaniem jej nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
dokonuje si¢ czytelnie, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez
przerw.

Wszystkie zataczone do dziennika budowy protokoly i dokumenty beda ponumerowane,
podpisane i opatrzone datg przez wykonawce.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia wykonawcy wpisane do dziennika budowy obliguja
inwestora do zaje¢cia stanowiska.

10.2. KSIEGA OBMIARU

Ksigga obmiaru jest dokumentem pozwalajagcym na sukcesywne zapisywanie faktycznego
postepu kazdego elementu wykonanych robdt. Szczegdlowe obmiary wykonanych robdt
przeprowadza si¢ w sposob ciaglty w jednostkach przyjetych w wycenionym przedmiarze
robot 1 wpisuje do ksiggi obmiaru.

10.3. POZOSTALE DOKUMENTY BUDOWY
Pozostalymi dokumentami budowy s3:
e dokumentacja wykonawcza;
e protokoty przekazania wykonawcy placu budowy;
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne;
e protokoty odbioru robot;
e protokoty z narad i polecen inspektora nadzoru;
e korespondencja na budowie.

10.4. PRZECHOWYWANIE DOKUMENTOW BUDOWY

Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek dokumentu spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy begdg zawsze
dostepne dla shuzb panstwowego nadzoru budowlanego i upowaznionych osoéb pehigcych
samodzielne funkcje techniczne ze strony inwestora.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN I[EC 60050-826:2000 - Migdzynarodowy stownik terminologiczny
elektryki. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

e PN-90/E-06401 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet
do kabli o napigciu znamionowym nie przekraczajacym 30 kV.

e Prawo Energetyczne wraz z rozporzadzeniami wykonawczymi.

¢ Instrukcje stosowania materialdow wydane przez Producenta
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